Zat. nr 1 do umowy (dotyczy czesci 4 zamowienia)

PROGRAM FUNKCJONALNO - UZYTKOWY

Nazwa zadania: ,,Rozbudowa systemu monitoringu wizyjnego Krakowa”

Lokalizacja monitorowanej strefy:
Petla tramwajowa Borek Falecki/Orzechowa.

Nazwy 1 kody ze Wspolnego Stownika Zamowien:

Kod numeryczny CPV:

45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
32323500-8 - Urzadzenia do nadzoru wideo

71320000-7 - Ustugi inzynieryjne w zakresie projektowania

45232000-2 - Roboty pomocnicze w zakresie rurociagow i kabli
32562100-1 - Kable swiattowodowe do przesylu informacji

Nazwa i adres zamawiajgcego: Gmina Miejska Krakow z siedzibg w Krakowie (31-004), Plac
Wszystkich Swietych 3-4

Opracowal: Jacek Bodzioch



1. CZESC OPISOWA

1. Przedmiotem zamodwienia jest:

Rozbudowa istniejagcego systemu monitoringu wizyjnego Krakowa o dodatkowe punkty
kamerowe 1 odcinki sieci §wiattowodowe;.

2. Opis przedmiotu zamowienia:

Wykonanie i uruchomienie na terenie petli tramwajowej Borek Fatecki/Orzechowa
2 (dwoch) punktow kamerowych wraz z doprowadzeniem sygnatu z zainstalowanych
kamer do serwerowni zlokalizowanych przy al. Jana Pawta Il 188 i os. Na Stoku 1
w Krakowie (uwaga: jedng kamereg obrotowg model Bosch Starlight zapewnia Gmina).

3. Zakres zamoOwienia:
» Opracowanie dokumentacji projektowej w zakresie niezb¢dnym do realizacji zadania.

» Uzyskanie wszelkich zgdéd podmiotow publicznych oraz wymaganych prawem
uzgodnien i decyzji administracyjnych niezbednych do wykonania zadania.

» Wykonanie odcinkéw kanalizacji kablowej oraz utozenie kabli swiattowodowych.

» Wykonanie prac instalacyjnych zwigzanych z montazem punktéw kamerowych,
montazem urzadzen aktywnych sieci §wiattowodowej 1 ich uruchomieniem.

» Integracja nowych punktéw kamerowych oraz odcinkow sieci $wiattowodowe;j
z systemem monitoringu wizyjnego Krakowa.

» Opracowanie dokumentacji powykonawczej dla catosci wykonanych prac.

4. Minimalne wymagania iloSciowe:

Lp. Element systemu Liczba/ilo$¢

Kamera obrotowa PTZ (minimalne parametry urzadzenia 2
wymieniono w zatgczniku nr 3 do umowy).

2. Przetaczniki sieciowe umozliwiajace dystrybucj¢ sygnatu i zasilenie *1)
kamer, rozdzielnice elektryczne.
3. Kabel teleinformatyczny $wiattowodowy i miedziany wraz z ostong. *2)

*1) Liczbe i rodzaj urzadzen Wykonawca okresli we wlasnym zakresie.
*2) Ilos¢ okablowania niezbednego do wykonania instalacji Wykonawca okresli we wtasnym zakresie

5. Informacja o planowanej instalacji:

Inwestycja obejmuje wykonanie odcinkdéw kanalizacji kablowej w celu utozenia w niej sieci
Swiattowodowej, wykonanie w studniach kanalizacyjnych zlaczy z istniejagcg siecig oraz
instalacj¢ we wskazanych lokalizacjach kamer monitoringu wizyjnego.



Wykonawca w oparciu o wybudowang sie¢ swiattowodowa zapewni przesyt oraz rejestracje
obrazu do serwerowni zlokalizowanych przy al. Jana Pawta I 188 i os. Na Stoku 1 w Krakowie
(rejestracja, zarzadzanie oraz zapis poprzez platforme sieciowa Axxon Next). Gmina zapewnia
licencje dla instalowanych kamer monitoringu dla wyzej wymienionego systemu.

Podlaczenie nalezy wykonaé¢ z wykorzystaniem istniejacej sieci $wiattowodowej ZDMK.
Wykonawca moze, po uzyskaniu odpowiednich zgod, wykorzysta¢ juz istniejgca kanalizacje
kablowa nalezaca do innych podmiotéw. Kamery nalezy wiaczy¢ do istniejacego systemu
transmisji danych opartego o warstwe fizyczng ZDMK. Sie¢ transmisyjna jest oparta na
istniejgcych zasobach ZDMK.

Zapasy kabla nalezy pozostawi¢ w studniach na stelazach zapasu przy kazdej szafie,
w miejscach w ktérych przewidziane jest podiaczenie urzadzen aktywnych (przetacznikéw)
oraz przy mufach swiattowodowych. Dtugo$¢ zapaséw powinna wynosi¢ minimum 20 m.
Potaczenia kabla swiattowodowego w studniach kablowych nalezy wykona¢ w ostonach
ztagczowych $wiattowodowych FOSC400A4, przystosowanych do pracy w sieciach
podziemnych, kanalizacyjnych oraz napowietrznych.

W celu unifikacji rozwigzan technicznych oraz zachowania kompatybilno$ci z istniejacym
systemem transmisji, nalezy zastosowac urzadzenia pracujace w trybie petnej kompatybilnosci
z protokotami Moxa TurboRing v2 i TurboChain”.

Ponadto Wykonawca powinien zapewnié zasilanie dla instalowanych kamer. Pozadane jest
zasilania punktow kamerowych poprzez wykorzystanie istniejacego zasilania np. sygnalizacji
Swietlnej, drogowej (po uzgodnieniu z ZDMK).

Po stronie Wykonawcy pozostaja takze uzgodnienia z podmiotami wykonawczymi
infrastruktury. Szczegoélowe rozwigzania nalezy uzgodni¢ w szczego6lnosci z Zarzadem Drog
Miasta Krakowa na etapie projektu. Niezaleznie od powyzszych uzgodnien Wykonawca
zobowigzany jest prowadzi¢ prace przede wszystkim zgodnie z obowigzujacymi przepisami
prawa 1 aktualng wiedza techniczng w tym zakresie.

6. Wymagania techniczne i jakosciowe:

«  Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z zawarta umow3a
oraz poleceniami przedstawiciela Gminy. Po zakonczonych pracach Wykonawca robot
zobowigzany jest do uporzadkowania terenu oraz odtworzenia powierzchni biologicznie
czynnych;

«  Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za prowadzenie prac w taki sposob aby
ograniczy¢ do minimum zniszczenie powierzchni biologicznie czynnej, nie narazaé
drzew 1 krzewdw na uszkodzenia, roboty ziemne prowadzi¢ recznie;

«  Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie, na czas realizacji inwestycji,
drzew 1 krzewow w czg$ci podziemnej 1 nadziemnej zgodnie ze sztukg ogrodnicza;

«  Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie, na czas realizacji inwestycji
wszelkich wykopow zgodnie ze sztuka budowlang;

«  Przy wykonywaniu prac montazowych Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania
obowiazujacych przepisOw w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy;

« Personel Wykonawcy winien posiada¢ kwalifikacje do wykonywania robot
budowlanych w szczego6lnosci uprawnienia do pracy przy urzadzeniach o napieciu do
1kV D;

«  Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia wynikte podczas wykonywania robot
1 zobowigzany jest do ich bezzwltocznej naprawy na swoj koszt;

« Podczas realizacji rob6t Wykonawca odpowiedzialny jest za ochrone¢ przed kradzieza
1 zniszczeniem materiatow, urzadzen, narzedzi i sprzetu niezbednego do realizacji
zamowienia;



Wszystkie nawierzchnie ulepszone, ktore ulegly uszkodzeniu w trakcie prowadzenia
robot, powinny by¢ naprawione na warunkach uzgodnionych z zarzadzajacym terenem.
Oferowany sprzet, elementy wyposazenia winny by¢ fabrycznie nowe (nieuzywane).
Wszelkie materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w polskich normach
lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany material do powszechnego
stosowania w budownictwie.

Termin realizacji zamowienia: do 16 grudnia 2024 r.
Wymagania w zakresie wykonania i odbioru zamowienia:

Ogolne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z zawartg umowa, PFU 1 poleceniami inspektora nadzoru jesli zostanie powotany oraz
wskazanego przedstawiciela Gminy.

b) Dokumentacja powykonawcza.
Do odbioru nalezy przedstawi¢ dokumentacj¢ powykonawcza obejmujaca:

» opis wykonanych robot;

» opis systemu, uzytych protokotow transmisji, ustawien, wszystkich parametrow
urzadzen systemu;

schematy ogdlne i szczegdlowe systemu;

rysunki (lub dok. fotograficzng z opisem) z przebiegiem nowo zainstalowanego
okablowania;

zestawienia zamontowanych urzadzen,

certyfikaty, deklaracje zgodnosci,

protokoty pomiarow,

adresacj¢ urzadzen;

hasta dostgpowe 1 administracyjne do urzadzen.
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. Gwarancja

Gmina wymaga udzielenia przez Wykonawce petnej gwarancji na przedmiot zamoéwienia
Nnaokres ........oooevvvvnnnnn. (zgodnie z ofertg) liczac od daty odbioru;

Gmina wymaga gwarancji w formie pisemnej;

Okres gwarancji liczony bedzie od dnia odbioru catego zainstalowanego 1 uruchomionego
systemu;

Gwarancja w szczeg6lnosci obejmuje jako$¢ wykonanych prac oraz wszystkie materiaty
1 urzadzenia wchodzace w sktad systemu monitoringu wizyjnego objetego przedmiotem
umowy;

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ z tytutu gwarancji za wady fizyczne zmniejszajace
warto$¢ uzytkows, techniczng i estetyczng wykonanych prac;

W okresie gwarancji Wykonawca zapewnia usunig¢cie awarii 1 nieprawidtowosci
w dziataniu systemu w jak najkrdotszym czasie;

Gmina wymaga, aby maksymalny czas reakcji rozumiany jako czas przystgpienia do
naprawy (przystgpienia do usunig¢cia awarii/usterek 1 nieprawidtowo$ci) w miejscu
wystgpienia awarii liczony od momentu przyjecia zgloszenia przez Wykonawce byt nie
dhuzszy niz 3 dni roboczych;

Nie przystapienie do naprawy w ciggu 3 dni roboczych uprawnia Gming¢ do wykonania
serwisu zastgpczego na koszt i ryzyko Wykonawcy, bez utraty uprawnien z tytulu
gwarancji;



- Nie usuni¢cie usterek w przedziale czasowym wynoszacym 5 dni roboczych od
przystapienia do naprawy uprawnia Gming do wykonania serwisu zastepczego na koszt
1 ryzyko Wykonawcy, bez utraty uprawnien z tytulu gwarancji;

- Wykonawca zobowigzuje si¢ do dostarczenia nowego sprzetu o identycznych lub lepszych
parametrach w sytuacji wystgpienia awarii po dotychczasowym trzykrotnym usuni¢ciu
awarii w tym urzadzeniu.

10. Materialy standardowe:

Do zastosowanych materiatow powinny by¢ dolaczone informacje od producenta

zawierajace dane wykazane:

a) w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury 1 Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r.
(tj. Dz. U. z 2023 r. poz. 873) w sprawie sposobu deklarowania wiasciwosci
uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym, lub

b) w ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (t.j. Dz. U. z 2021 r.
poz. 1213).

11. Sprzet:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet powinien byé
utrzymany w dobrym stanie technicznym. Dzialanie sprzetu powinno by¢ zgodne
z przepisami jego uzytkowania i normami ochrony srodowiska. Roboty mozna wykonaé
recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

12. Wykonanie robot:

Zgodnie ze sztuka budowlang 1 warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru robot
budowlano — montazowych.

Kontrola jakosci:

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci wykonanych robot 1 uzytych
materialow.

Kontrola wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania
z obowigzujgcymi normami polskimi.

13. Odbior robot:

Ustala si¢ odbior robot protokotem (brak odbioréw czgsciowych).

Odbioér nastgpi po pisemnym zgloszeniu o gotowosci odbioru w terminie okres§lonym
wumowie. W przypadku braku powotania kierownika, odbioru dokonuje wskazany
przedstawiciel Gminy.
Podstawowym dokumentem odbioru jest protokét odbioru koncowy wg wzoru ustalonego przez
Gming. Do odbioru koncowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumentacje
powykonawcza.
Calos$¢ robot, dokumentacje oraz odbior techniczny nalezy dokonaé zgodnie z normami
polskimi i branzowymi:

»  PN-EN 62676-1-1 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -

»  Cze$¢ 1-1: Wymagania systemowe — Postanowienia og6lne;
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PN-EN 62676-1-2 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -
Czes¢ 1-2: Wymagania systemowe — Wymagania eksploatacyjne dotyczace
transmisji wizji;

PN-EN 62676-2-1 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -
Czg$¢2-1: Protokoty transmisji wizji — Wymagania ogo6lne;

PN-EN 62676-2-2 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -
Czes¢ 2-2: Protokoty transmisji wizji — Zastosowanie mi¢dzyoperacyjnosci IP
oparte na ustugach HTTP i REST;

PN-EN 60839-11-31 Alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen -- Czeg$¢ 11-
31: FElektroniczne systemy kontroli dostegpu -- Podstawowy protokot
miedzyoperacyjnosci oparty na ustugach Web;

PN-EN IEC 62676-2-32 Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach
-- Czes$¢ 2-32: Sterowanie nagrywaniem 1 odtwarzanie oparte na ustugach web.
Cze$¢ 2-31 Strumieniowanie na zywo i sterowanie oparte na ustugach web;
PN-EN 62676-4 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Czg$¢
4:Wytyczne stosowania;

PN-EN 62676-3 Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach --
Cze$¢ 3: Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne;

PN-EN 50130-4 - Systemy alarmowe - Cze$¢ 4: Kompatybilnosé
elektromagnetyczna - Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace
odpornosci urzadzen systemoéw sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wlamania,
sygnalizacji napadu, CCTYV, kontroli dostgpu i osobistych;

PN-EN 61000-4-4:2010 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) -- Cze$¢ 4-4:
Metody badan i pomiaréw -- Badanie odpornosci na serie szybkich elektrycznych
stanow przejsciowych;

PN-EN 61000-6-3:2008 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) -- Cze$¢ 6-3:
Normy ogoélne -- Norma emisji w srodowiskach: mieszkalnym, handlowym 1 lekko
uprzemystowionym,;

PN-EN 60332-1 — Klasy reakcji na ogien kabli;

PN-EN IEC 60332-3 - Badania palnosci kabli 1 przewodoéw elektrycznych oraz
swiattowodowych;

PN-EN 62305-1 - Ochrona odgromowa — Cze¢$¢ 1: Zasady ogodlne;

PN-EN 50575 — Wymagania dotyczace przewodow elektrycznych jako wyrobow
budowlanych zgodnie z rozporzadzeniem CPR.

IL. CZESC OBRAZOWA
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