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E-M 00.00.00 Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej,
Wykonania i Odbioru Robot

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna E-M-00.00.00 — dla zmiany aranzacji parteru budynku
Urze¢du Miasta Krakowa przy ul. Stachowicza 18 wraz z projektem instalacji elektrycznej
i niskopradowej oraz kosztorysem inwestorskim, przedmiarem robéti specyfikacja techniczng
wykonania i odbioru robdot budowlanych - Instalacje elektryczne wewnetrzne

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji SST

Jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Szczegoétowe Specyfikacje Techniczne
nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specvyfikacja SST

1.3.1. Wymagania ogélne

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla wszystkich robot objetych
Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi na poszczegodlne asortymenty i nalezy je rozumie¢ oraz
stosowa¢ w powigzaniu z nimi.

1.3.2.Specyfikacje techniczne
Zgodne sa z ustawg o zamoéwieniach publicznych z dnia 10 czerwca 1994 roku z pdzniejszymi
zmianami i uwzgledniajg normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4. OKkresSlenia podstawowe.
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany niebedacy budynkiem, stanowigcy catosc
techniczno-uzytkowa (drogg) albo jego czg$¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia
po jego zakonczeniu.

1.4.4.Budynku - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwiazany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada
fundamenty i dach.

1.4.5. Shup - konstrukcja wsporcza stalowa osadzona bezposrednio w gruncie

1.4.6. Fundament — konstrukcja zelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania masztu,
stupa lub szafy w pozycji pracy

1.4.7. Ustdj — rodzaj fundamentu dla stupow oswietleniowych.

1.4.8. Robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace
na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce.

1.49. Remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejagcym obiekcie
budowlanym robdét budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowigcych biezacej konserwacji.

1.4.10. Pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng
zezwalajaca na rozpoczecie 1 prowadzenie robdt budowlanych innych niz budowa obiektu
budowlanego.



1.4.1. Dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zataczonym projektem budowlanym, dziennik, protokoty odbiorow, w miar¢ potrzeby, rysunki
1 opisy stuzace realizacji, ksigzk¢ obmiaréw, a w przypadku robdt metoda montazu - takze
dziennik montazu.

1.4.12. Aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocen¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.13. Oplacie - nalezy przez to rozumie¢ kwote nalezno$ci wnoszong przez zobowigzanego
za okreslone ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez wtasciwy organ.

1.4.14. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shluzacy do notowania wydarzen =zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

1.4.15. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.16. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.17. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.18. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.19. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.20. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji
nawierzchni.

1.4.21. Rejestr Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
shuzagcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicoOw 1 ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu
przez Inzyniera.

1.4.22. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng
jako$ci materiatéw oraz robot.

1.4.23. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.24. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujagca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na podbudowg.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej 1 podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu 1 przenikaniem czastek podtoza.
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajgca - warstwa stluzaca do odprowadzenia wody przedostajgcej si¢ do
nawierzchni.



1.4.25. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.26. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$s¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.27. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.28. Pobocze - cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.29. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

1.4.30. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.31. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.32. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie 1 przekroju
podhuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.33. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34. Rysunki - czg$¢ Dokumentacji Projektowe;j, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.35. Kosztorys Ofertowy - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologiczne;j
ich wykonania.

1.4.36. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catosc
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.37. Inzynier — osoba prawna lub fizyczna, w tym roéwniez pracownik Zamawiajacego,
wyznaczona przez Zamawiajacego do reprezentowania jego interesOw przez sprawowanie
kontroli zgodno$ci realizacji robot budowlanych z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow
Kontraktu (umowy).

1.4.38. Zamawiajacy — kazdy podmiot szczegdélowo okreslony w umowie (kontrakcie)
udzielajacy zamdwienia na podstawie ustawy o zamowieniach publicznych (z 10 czerwca 1994 r z
poOzniejszymi zmianami).

1.4.39. Wykonawca — osoba prawna (lub fizyczna), z ktorg Zamawiajacy zawart Kontrakt
(umowg) w wyniku wyboru ofert oraz jej nastepcy prawni.

1.4.40. Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane, wraz z
przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.41. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, SST 1 poleceniami InZyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Warunkach Szczegétowych Kontraktu przekaze
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i




administracyjnymi, Dziennik Budowy i Rejestr Obmiaru rob6dt oraz Dokumentacje Projektowa i
komplet SST.

1.5.2.Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacjg

projektowa:

— Zamawiajacego; przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa dokumentacje
wykonawczg (techniczng), ktore zostang przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy; ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

Dokumentacja Projektowa Wykonawcy powinna zawiera¢ uzgodnienia z witascicielami terenow

przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajecia oraz stosownymi instytucjami zajmujacymi

si¢ ochrong srodowiska naturalnego.

W/w Dokumentacje¢ Projektowa Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji przed

rozpoczeciem robot okreslonych Kontraktem.

1.5.3.Zgodnos$¢ robo6t z dokumentacja projektowa i Specyfikacjg Techniczna.
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowia czg$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

- Dokumentacja Projektowa,

- Specyfikacje Techniczne.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a
o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardOw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty bedg zgodne z Dokumentacja Projektows i
SST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub
SST i1 wptynie to na niezadawalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialty beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie
trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i1 postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnatly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapdr 1 znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilo§ciach okreslonych przez
InZyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice



informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest
wiaczony w Ceng Kontraktowg.

1.5.5.0chrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a./ utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b./ podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikad
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac
si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1./ Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2./ Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwos$cig powstania pozaru.

Opflaty i1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okre§lonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciazg Wykonawce.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenach, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach itp. oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda sktadowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢ stosowane do
wykonywania robot. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe
promieniowanie o ste¢zeniu wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreS§lajagce brak szkodliwego oddzialywania tych
materiatdéw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialow od wilasciwych organow
administracji panstwowe;j.

1.5.8.0graniczenie obciazen osi pojazdéow.

Wykonawca stosowac¢ sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialdow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy 1 tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe
nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i



Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami InZyniera.

1.5.9.Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i s3g uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od Daty Rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez
Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym

stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposoéb zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w peini odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod. Wykonawca bedzie gromadzit wszystkie zezwolenia i inne odno$ne dokumenty i
przedstawial je na kazde zyczenie Inzyniera.

1.5.12. Réwnowaznos$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore
maja speinia¢ materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

1.5.13. Ochrona wlasnoSci publicznej i prawnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnos$ci
publicznej i prywatnej. Jezeli w zwigzku z niewtasciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem lub
brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasno$ci prywatnej
lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wlasnos¢ w taki
sposob, aby stan naprawionej wlasno$ci byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia
lub zniszczenia. Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni terenu i za
urzadzenia uzbrojenia podziemnego, takie jak: przewody, rurociagi, kable itp., ktorych potozenie
bylo wskazane przez Zamawiajacego. Wykonawca powinien uzyska¢ od odpowiednich wiadz



bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego, dotyczacych doktadnego polozenia tych urzadzen w obregbie placu budowy. O
zamiarze przystgpienia do robdt w poblizu tych urzadzen lub instalacji, badz ich przektadania
Wykonawca powinien zawiadomi¢ ich wlascicieli 1 Inzyniera. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Zamawiajacego i zainteresowane wladze. Koszt naprawy ponosi Wykonawca.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowag mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowac roboty w spos6b powodujacy minimalng niedogodno$¢ dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dzialalnoscia.

2. MATERIALY
2.1.Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.
Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego Zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu robot.

2.2.Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie
materialdow z jakichkolwiek zréodel miejscowych wlaczajac w to zrédla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia 1 selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zZrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopdéw 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru
bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopoéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w
Kontrakcie.

Eksploatacja Zrodet materialtow bedzie zgodna =z wszelkimi regulacjami  prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3.Inspekcja wytwérni materialéw

Wytwornie materiatéw a takze te w ktorych produkcja odbywa si¢ w miejscach nie nalezacych do
Wykonawcy moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
produkcji z wymaganiami. Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod
wzgledem jakosci.




W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane
nastepujace warunki:

a./ Inzynier bedzie mial zapewniong wspoOlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji;

b./ Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cz¢sci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

c./ Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach.

2.4.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materialdéw do innych robot, niz te dla ktoérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5.Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosé do
robo6t 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miegjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6.Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatlu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie
to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany
przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
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Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym rezerwowym sprzegtem, gotowym do uzytku, w
przypadku awarii sprzegtu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robo6t i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu begdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, SST 1 wskazaniami Inzyniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie pojazdow i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera
beda usuniete z Terenu Budowy. Wykonawca bgdzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera.

Nastegpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce
na wilasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementéw robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w SST, a takze w
normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow
i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i w badaniach materiatdéw, do§wiadczenia
z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie po6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

InZynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cia robot, ocena jakosci
stosowanych materialdéw 1 postepem robodt, a takze we wszystkich sprawach zwigzanych z
interpretacja Dokumentacji Projektowej 1 SST oraz dotyczacych akceptacji wypetnienia
warunkow Kontraktu przez Wykonawce.

InZynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robot oraz materiatdw dostarczonych na
budowe lub na jej terenie produkowanych, wtaczajac w to przygotowanie 1 produkcje materiatow.
InZynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty,
ktore nie spetniajg wymagan jakosciowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawienie do aprobaty InZyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwo$ci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, SST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
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a./ cze$¢ ogbdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

— system (sposodb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
Robot,

— Wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow 1 kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskoéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b./ cz¢s¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob 1 procedurg pomiardw i badan (rodzaj i1 czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdt i jako$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli zaakceptowany przez Inzyniera, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i1 badan
materiatdéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca bedzie posiada¢ odpowiednie swiadectwa wydane przez upowaznione jednostki, ze
wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng legalizacj¢, zostaly prawidlowo wykalibrowane
1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

InZynier bgdzie mie¢ staty i nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji oraz bedzie mie¢ mozliwos¢ uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborze probek
itp. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
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Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na polecenie Inzyniera, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ na wtasny koszt dodatkowe badania
tych materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie kompletowac 1 przechowywac raporty ze wszystkich badan i udostgpniac je
na kazde zyczenie Inzyniera.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania i pomiary Laoratorium Zamawiajacego

Laboratorium Zamawiajgcego wykonuje nastepujace badania i pomiary zlecane przez Inzyniera:
1. przed rozpoczeciem robot:

- badania materiatéw przewidzianych do wbudowania,

2. w trakcie robot:

- badania jakosci stosowanych materiatow i wykonywanych robot,

- badania sprawdzajace do odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego wg poszczegolnych asortymentowych SST.
W czasie trwania budowy probki nalezy dostarczaé sukcesywnie w miarg postgpu robot.

6.7.Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw 1 dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pakt 1 1 ktére spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatlow, dla ktérych ww. dokumenty sag wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.
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Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie =z

obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda

czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod

drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem

zalacznika i1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6dlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i
koncowych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowy bedg przedtozone

InZynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie

jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréow.

Rejestr Obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym 1 wpisuje do Rejestru Obmiardw.

(3) Dokumentacja laboratoryjna

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialdw, orzeczenia o jako$ci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
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Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gé6lne zasady przedmiarowania robot.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiaréw. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny
zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i1 SST, w jednostkach
ustalonych w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Kosztorysie Ofertowym
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot begdzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera.

Obmiar odbywac si¢ bedzie w obecnos$ci Inzyniera 1 podlega jego akceptacji.

7.2.Zasady okreslania iloSci robdét i materialow.

Dhugosci i odlegltosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne witasciwe dla danych robot nie
wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni
przekrdj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych. Pojazdy uzywane do przewozenia
materialow rozliczanych na podstawie masy na samochodzie powinny by¢ wazone co najmniej
raz dziennie. Inzynier ma prawo do losowego sprawdzenia masy i stopnia zatadowania pojazdow,
a w przypadku stwierdzenia, ze objeto$¢ materiatu przewozona danym pojazdem jest mniejsza od
wcezesniejsze] uzgodnionej, to calo$¢ materiatow przewiezionych przez ten pojazd od czasu
poprzedniej kontroli zostanie odpowiednio zredukowana. Kazdy samochdd powinien by¢
oznakowany w sposob czytelny, umozliwiajacy jego identyfikacje. Obmiar winien nastgpowaé w
punkcie dostawy.

Za zgoda Inzyniera Wykonawca moze dokonywaé wazenia pojazdéw w publicznych punktach
wazenia na urzadzeniach wagowych posiadajacych wazne $wiadectwa legalizacji.

7.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4.Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
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Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiatly
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni Iub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w
formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
InZzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbiorow robét.
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b./ odbiorowi czesciowemu,

c./ odbiorowi ostatecznemu,

d./ odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbioér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakoS$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robodt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesdci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Na polecenie Inzyniera badania sprawdzajace przeprowadza Laboratorium Zamawiajacego

8.3.0dbidér czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg$ci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych
wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robot dokonuje inspektor nadzoru.

8.4.0dbior ostateczny (koncowy).

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym
fakcie Inzyniera.

Zakonczenie robot musi zosta¢ potwierdzone przez Inzyniera wpisem do Dziennika Budowy.
Warunkami pozwalajacymi na dokonanie potwierdzajacego wpisu s3:

- przekazanie Inzynierowi kompletnych badan 1 pomiaréw wymaganych przez odpowiednie
asortymentowe SST do odbioru ostatecznego robot,

- uzyskanie pozytywnych wynikéw badan i pomiaréw

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
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przedtozonych dokumentéw, wynikow badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoSci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

Badania 1 ustalone pomiary do odbioru ostatecznego wykonuje Laboratorium Zamawiajacego, na
probkach pobranych przez Wykonawce w obecnos$ci Inzyniera. Inzynier wskazuje miejsca poboru
probek. Proby do badan odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamawiajgcego Inzynier.
Podstawa do odbioru ostatecznego robodt sa przede wszystkim wyniki badan Laboratorium
Zamawiajacego.

Odbierajacy dokonuje odbioru ostatecznego robot, jezeli ich jakos$¢ i ilos¢ w poszczegolnych
asortymentach jest zgodna z warunkami Kontraktu, SST oraz ustaleniami i1 poleceniami Inzyniera.
Roboty z wadami nie beda podlegaly odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeltniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$s¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST =z
uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego).

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wedtug

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew. uzupetniajace
lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST 1 ew.
PZ],

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST 1 ew.
PZ],

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad,
ktore ujawnia sie¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 - Odbior ostateczny robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustalenia ogdlne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania

sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej roboty w pkt. 9 SST i w Dokumentacji

Projektowej.

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:

- robocizne¢ bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprz¢tu na Teren
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sklad ktoérych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe
placoéw 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym

Kosztorysie Ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za

wykonanie robot objetych ta pozycja kosztorysowa.

9.2.Warunki umowy i wymagania ogolne E M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan og6lnych zawartych w E-M-
00.00.00 obeymuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3.0Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem 1 odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- opfaty/dzierzawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

- tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
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- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i1 organizacji ruchu obejmuje:

- usuni¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).
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S 06.00.00 ROBOTY ELEKTRYCZNE

S 06.02.02 INSTALACJE ELEKTROELEKTRYCZNE WEWNETRZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej cz¢sci Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru Robdt zwigzanych z instalacjami elektrycznymi wewnetrznymi
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot bedacych przedmiotem niniejszego kontraktu.
1.3. Zakres Robdt objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania robot wymienionych
w punkcie 1.1 zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych wew.
Instalacje elektryczne sitowe, w tym:
- montaz rozdzielnic nn 0,4kVi powyzej 1kV
- montaz drabinek kablowych i kanatéw instalacyjnych PVC
- ulozenie kabli i przewoddw elektroenergetycznych 0,4kV
Instalacje elektryczne o$wietleniowe, w tym:
- oprawy oswietleniowe
- kable i przewody elektroenergetyczne 0,4kV

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z wlasciwymi
obowigzujacymi przepisami, z E M-00.00 ,,Wymagania Og6lne” i wlasciwymi
zharmonizowanymi Polskimi lub Europejskimi Normami, w szczegdlnosci:

1.4.1. aparatura rozdzielcza i sterownicza — og6lna nazwa aparatéw elektrycznych, a takze zespot
tych aparatow ze zwigzanym wyposazeniem, wewnetrznymi potaczeniami, osprzetem,
obudowami i konstrukcjami wsporczymi — stuzacych do taczenia, sterowania, pomiaru,
zabezpieczen i1 regulacji pracy obwodow elektrycznych;

1.4.2. instalacja elektryczna — zesp6t odpowiednio potaczonych przewodow i kabli wraz ze
sprzg¢tem i osprzetem elektroinstalacyjnym, a takze urzadzeniami oraz aparatami — przeznaczony
do przesytu, rozdziatu, zabezpieczenia i zasilania odbiornikdw energii elektryczne;;

1.4.3. rozdzielnica — zespot odpowiednio dobranej i wzajemnie potgczonej aparatury rozdzielczej,
zabezpieczeniowej, taczeniowej i pomiarowo-kontrolnej, usytuowany w szafce wolnostojacej,
przysciennej lub wnekowej — z jednej strony polaczony ze zlaczem doprowadzajacym energie
elektryczna z sieci, a z drugiej — wewngtrznymi liniami zasilajacymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét 1 ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng oraz sposob ich prowadzenia zgodny z
obowigzujgcymi normami i przepisami przestrzegajac przepisOw bhp oraz bezpieczenstwa ruchu.
Ogo6lne wymagania podano w E M-00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdéw podano w E M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktorych normy PN 1 BN przewiduja
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posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument.

2.2. Materialy elektryczne

Przy budowie instalacji elektrycznych wewngtrznych nalezy stosowa¢ materiaty elektryczne
zgodne z Dokumentacja Projektowq .

2.3. Kable i przewody

W instalacjach elektrycznych wewnetrznych nalezy stosowac kable 1 przewody:

- kable elektroenergetyczne z zytami miedzianymi o izolacji i powtoce polwinitowej z zyta
ochronng zielono-z6tta 1 pozostalymi o barwach czarna, niebieska, brazowa i czarna, na
napigcie znamionowe 0,6/1kV, wg PN-93/E-90401.

Przekr6j zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napigcia,
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oraz skutecznosci
ochrony przeciwporazeniowej.

Dla instalacji o§wietlenia przewody YDY 2x1,5 mm® 3x1,5 mm?, YDY 4x1,5 mm?,

YDY 5x1,5 mm?

Dla instalacji gniazd 1faz przewody YDY 3x2,5 mm?

Dla instalacji technologicznych 1faz przewody YDY

Dla instalacji technologicznych 3 faz kable YKY i przewody YDY

Dla zasilania rozdzielnic kable YKY , przewody YDY

Dla zasilania odbioréw pozarowych przewody NHXH FE180/PH90 3x2,5mm?,

HDGs 3x2,5 mm?

Bebny z kablami 1 przewodami nalezy przechowywac¢ w miejscach zadaszonych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych, na utwardzonym podtozu.

2.4. Rozdzielnice (tablice) nn 0,4kV

Rozdzielnice(tablice bezpiecznikowe) niskiego napigcia wedtug PN-EN 60439-1-5. Napigcie
izolacji rozdzielnic powinno by¢ dostosowane do najwigkszego napigcia znamionowego instalacji.
Rozdzielnice powinny zapewniaé poprawng i bezpieczng prace instalacji i urzadzen elektrycznych
w obiekcie, zaciski rozdzielnic powinny by¢ dostosowane do przekrojow i §rednic przewodow,
rurek oraz uchwytow stosowanych podczas robot.

e szyny zbiorcze na prad ciagly 1600 A,

prad zwarciowy 40 kA

napiecie izolacji 1000V

prad znamionowy szczytowy 187kA
czestotliwos¢ S0Hz

e ustawiona na podtodze, wprowadzenie kabli do rozdzielnicy od gory.
Wyposazenie w aparaturg tagczeniowg 1 zabezpieczajaca:

e wylaczniki zwarciowe w polu zasilajacym 1 w polu z napedem recznym.
wylaczniki w polach zasilajacych z zabezpieczeniami elektronicznymi standardowymi
rozlaczniki mocy z bezpiecznikami na prad do 630A, w polach odpltywowych
przektadniki pradowe
mierniki parametréw sieci w polu zasilajagcym
amperomierze i woltomierze
ochronniki przepigciowe

Stopien ochrony min IP30.
Rozdzielnice TB powinny by¢ wykonane w:
- Il klasie izolacji
Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zoltej i zielonej
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Rozdzielnice powinny posiada¢ oznakowania wykonane w sposob wyrazny, jasny i w kolorze
kontrastowym z kolorem rozdzielnic. Nalezy na rozdzielnicach umiesci¢ oznakowanie
ostrzegawcze. Rozdzielnice nalezy wyposazy¢ w aktualny schemat elektryczny umieszczony w
kieszeni na drzwiczkach.

Rozdzielnice 0,4kV pomocnicze —rozdzielnice szafkowe $cienne w obudowach z drzwiczkami z
blachy stalowej(PCV), do zabudowy aparatury modutowej, wyposazone w aparature¢ modutowa

2.5. Oprawy o$wietleniowe
Oprawy oswietleniowe wedlug PN-EN 60598-02 oraz wskazanych norm w punkcie 9. Oprawy
o$wietleniowe powinny zapewnia¢ poprawng i bezpieczng eksploatacje. Oprawy o$wietleniowe
powinny zapewnia¢ wlasciwa ochrone¢ przed porazeniem pradem elektrycznym. Oprawy
wykonane w I klasie izolacji powinny by¢ wyposazone w zaciski PE i przystosowane do uktadu
sieciowego TN-S. Nie dopuszcza si¢ stosowania opraw wykonanych w 0 klasie bezpieczenstwa.
Zaleca si¢ stosowanie opraw w Il klasie. Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacja
barw zo6ttej 1 zielone;.
Oprawy powinny by¢ dostosowane do warunkow srodowiskowych, w ktorych zostang
zamontowane, tj. temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:

- przedostaniem si¢ ciat statych, pytu i wilgoci;

- zapaleniem;

- uderzeniem.
Oprawy powinny by¢ wyposazone w osprzet dostosowany do zrodta §wiatta.
Oprawy nalezy wyposazy¢ w zrodta §wiatla i elementy optyczne dostosowane do charakteru
pomieszczenia i wykonywanych w nim czynno$ci 1 zapewnia¢ ochrong przeciwol§nieniowa.
Oprawy os$wietlenia awaryjnego powinny by¢ wyposazone w modut zasilania awaryjnego z
wbudowanym akumulatorem, czas pracy podtrzymania zasilania 2 godziny, z systemem
samotestujacym.
Oprawy powinny by¢ w sposob widoczny oznakowane. Powinny spelnia¢ wymagania normy
PN-1EC 60598-2-22. Znaki ewakuacyjne umieszczone na oprawach oswietlenia ewakuacyjnego
powinny by¢ zgodne z PN-92/N-01256.02 i PN-N-01256-5:1998.

2.6. Osprzet instalacyjny
Osprzet instalacyjny powinien spelnia¢ wymagania PN-E-93201:1997, PN-IEC 884-1,2,3:1996,
PN-E-93208:1997, PN-E-93207:1998/Az1:1999 oraz norm zawartych w punkcie 8. Osprzet
powinien zapewnia¢ poprawng i bezpieczng eksploatacje 1 zapewnia¢ wtasciwg ochrong przed
porazeniem pradem elektrycznym. Napigcie znamionowe izolacji osprz¢tu powinno by¢
dostosowane do napigcia znamionowego instalacji (400V, 230V, 24V). Osprzet powinien by¢
dostosowany do warunkéw $rodowiskowych, w ktorych zostanie zamontowany, tj. temperatury
otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:

- przedostaniem si¢ ciat statych, pytu i wilgoci;

- zapaleniem;

- uderzeniem.

2.7. Kanaly instalacyjne

Przy wykonywaniu tras prowadzenia kabli 1 przewodoéw(jezeli nie jest instalacjg podtynkow3a)
zaleca si¢ oprdcz oston z rur PCV ,stosowanie systemowych drabinek i1 konstrukcji no$nych,
stalowych, kanatow podtogowych, ocynkowanych ogniowo metodg Sendzimira zgodnie z PN-EN
10142:2003.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robot, jak tez
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przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku 1 wytadunku
materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawcee powinien uzyskaé¢ akceptacje
Inwestora. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST w terminie przewidzianym kontraktem.
Montaz dokona¢ przy uzyciu sprzetu specjalistycznego do tego typu robot.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania instalacji elektrycznych wewngtrznych winien wykazac¢
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu, gwarantujacych wiasciwg jakosé
robot:

- zurawia samochodowego do 6t,

- spawarki transformatorowej do 500A,
inny drobny sprzet montazowy

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.
Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, w terminie przewidzianym kontraktem.
4.2. Srodki transportu
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych wewnetrznych powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego 5-10t,

- samochodu dostawczego 0,9t.
Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w E M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Projekt Organizacji i Harmonogram Robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonana instalacja elektryczna wewnetrzna.

5.2. Instalacje

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem
wlasciwych materiatow.

Potaczenia migdzy przewodami oraz mi¢dzy przewodami i innym wyposazeniem powinny by¢
wykonane w taki sposob, aby byt zapewniony bezpieczny i pewny styk.

Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ zainstalowane tak, aby nie zostaly pogorszone
projektowane warunki chtodzenia.

Elementy wyposazenia mogace spowodowa¢ wzrost temperatury lub powstanie tuku
elektrycznego powinny by¢ umieszczone lub ostoniete tak, aby nie powstato ryzyko zapalenia
materiatéw palnych. W przypadku gdy temperatura jakiejkolwiek odstonigtej czgsci wyposazenia
moze spowodowac poparzenie ludzi, czgsci te nalezy umiescic lub ostoni¢ tak, aby uniemozliwic¢
przypadkowy kontakt z nimi.

Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana tak, aby nie wystepowato wzajemne szkodliwe
oddziatywanie migedzy ta instalacjg a innymi instalacjami nieelektrycznymi stanowigcymi
wyposazenie obiektu.

Urzadzenia odlaczajace powinny by¢ zainstalowane w sposob zapewniajacy odlaczenie instalacji
elektrycznej, obwoddw lub poszczegolnych aparatow, gdy jest to wymagane ze wzgledu na
konserwacje, sprawdzenie, wykrycie uszkodzenia lub naprawg.

Wyposazenie elektryczne powinno by¢ zainstalowane i rozmieszczone tak, aby zapewni¢ do niego
dostep, gdy jest to niezbedne, tj.:
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» odpowiednig przestrzen dla umozliwienia montazu oraz wykonania
przewidywanych zmian i wymiany poszczegdlnych czg¢sci wyposazenia,
» dostep obstugi do wyposazenia w celu sprawdzenia, przegladu, konserwacji i
napraw.

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane do maksymalnych
zastosowanych napie¢ roboczych (warto$¢ skuteczna dla pradu przemiennego), jak rowniez do
mogacych wystgpi¢ przepigc.
Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane z uwzglednieniem
maksymalnych pradéw roboczych (warto$¢ skuteczna pradu przemiennego), ktore moga wystapic
w normalnych warunkach eksploatacji oraz z uwzglednieniem pradéw mogacych wystapi¢ w
warunkach zaktoceniowych w okreslonym czasie, podczas ktérego moze by¢ spodziewany
przeplyw pradu przetgzeniowego.
Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byly zabezpieczone przed
wszelkimi oddziatywaniami oraz warunkami otoczenia i §rodowiska, na ktore moga by¢ narazone.
5.3. System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej:
Instalacje 0,4kV - zastosowano system sieci w uktadzie TN-S. Ochrong przed dotykiem
posrednim zapewnia samoczynne wyltgczenie zasilania realizowane przez wytgczniki zwarciowe,
bezpieczniki oraz przez wylaczniki réznicowopradowe z pradem wyltaczenia 30mA.
Jest to uzaleznione od istniejacego systemu zastosowanego w konkretnej sieci zasilajacej, oraz od
warunkow technicznych przylaczenia wydanych przez miejscowy Zaktad Energetyczny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot
Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania rob6t w zakresie ich zgodno$ci z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna.
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie
1z czestotliwos$cig okreslong w niniejszej ST.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w E M-00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Celem kontroli
jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy budowie instalacji
elektrycznych wewnetrznych obiektu.
Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inwestorowi zgodnosci dostarczonych materiatow 1 realizowanych rob6t z dokumentacja
projektowa, ST 1 PZJ.
Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos$¢ z warunkami podanymi
w specyfikacjach, moga by¢ przez Inwestora dopuszczone do uzycia bez badan. Przed
przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inwestora o rodzaju 1 terminie
badania.
Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wynik badan do akceptacji Inwestora.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inwestora o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktdra
moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inwestora i ewentualnie przedstawiciela,
odpowiedniego dla danego terenu Zaktadu Energetycznego — zatozonej jakosci.
6.2. Instalacja elektryczna wewnetrzna
Kontrola jako$ci wykonania instalacji powinna obejmowac:
- zgodno$¢ zastosowanych do wbudowania wyrobow 1 zainstalowanych urzadzen z
dokumentacja techniczng, normami i certyfikatami;
- prawidlowo$¢ wykonania potaczen przewodows;
- cigglos¢ przewodow ochronnych, w tym gléwnych 1 dodatkowych potaczen
wyrownawczych;
- rezystancji izolacji instalacji elektrycznej — wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od
strony zasilania;
- skuteczno$ci dziatania zabezpieczen i rodkdw ochrony od porazen pradem elektrycznym,;
- pomiar pradow uptywowych;
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- ochrony przez oddzielenie od siebie obwodow;
- proébe biegunowosci;
- probe wytrzymatosci elektrycznej;
- probe dziatania;
- poprawnos$¢ ochrony przed pozarem i skutkami cieplnymi;
- spadku napigcia;
- sprawdzenia punktow swietlnych, kontrola zrédet Swiatta, natezenia
- prawidlowos$¢ zamontowania urzadzen w dostosowaniu do warunkéw $rodowiskowych i
warunkow pracy w miejscu ich zainstalowania;
- prawidlowos¢ umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych oraz innych informacji,
- spehienia dodatkowych zalecen projektanta lub Inwestora, wprowadzonych do
dokumentacji techniczne;j.
W przypadku, gdy wynik ktorejkolwiek proby jest niezgodny z norma, to probe lub proby
poprzedzajace, jezeli moga mie¢ wpltyw na wynik, nalezy powtdrzy¢ po usunigciu przyczyny
niezgodnosci.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w E M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary i
badania daty wyniki pozytywne.
7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie uziomow.
7.3. Dokumenty do odbioru koncowego robot
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac, oprocz dokumentow
wymienionych w E M-00.00 ,,Wymagania og6lne”:
- dziennik budowy,
- projektowa dokumentacje powykonawcza,
- protokoty z ogledzin stanu sprawnosci polaczen sprzgtu, zabezpieczen, aparatow i
oprzewodowania,
- protokoéty z dokonanych pomiardw,
- pomiary nat¢zenia o§wietlenia,
- protokoty odbioru robét zanikajacych,
- certyfikaty na urzadzenia i wyroby,
- dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen,
- ewentualng oceng robot wydang przez Zaktad Energetyczny.
W przypadku stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres robot poprawkowych, ktore Wykonawca
zrealizuje na wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Inwestorem.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
8.1. Normy
1. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6kV. Kable
elektroenergetyczne na napigcie znamionowe 0,6/1kV
2. PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na
state. Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, okragte
3. PN-90/E-06401.03Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napigciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napigcie nie
przekraczajace 0,6/1 Kv
4. PN-EN 60598-02 Oprawy o$wietleniowe. Wymagania szczegdtowe.(zestaw norm)
PN-EN 60439-1-5 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe.(zbidr norm)

o
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6.
7.

8.
9.
10.
11.
12.

13.
14.

15.

16.
17.

18.

19.
20.

21.

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakow bezpieczenstwa
na drogach ewakuacyjnych 1 drogach pozarowych

PN-1EC 884-1,2,3:1996Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego.
PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi

specjalna

PN-IEC 60364 —7 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.(zbior norm)
PN-EN-60298:2000/a11:2002(U) Rozdzielnice pradu przemiennego w ostonach
metalowych na napigcia znamionowe powyzej 1 kV do 52 kV wilacznie (Zmiana Al1)
PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody
PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

PN-IEC 60050-826:2000 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 60664-1:2003(U) Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach
niskiego napiecia

PN-E-04700:1998Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
PN-84/0-791010pakowania transportowe. Odpornos¢ na uszkodzenia mechaniczne
opakowan o masie zawartos$ci powyzej 150 kg. Wymagania i badania

PN-IEC 1084-1+A1 Systemy listew kablowych do instalacji elektrycznych

8.2. Inne dokumenty

22.

23.

24,

25.
26.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i
rozbidrkowych Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 1.

Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych — cz. V
Instalacje elektryczne — wyd. COBR Elektromontaz

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji budowlanych

Normy przywotane w rozporzadzeniu MIiB z 14 listopada 2017 roku

—Dz.U. z8.12.2017 poz. 2285

Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywac w oparciu o biezgco
obowiqzujgce Normy i uregulowania.

Opracowat :

techn. Wojciech Jaworski
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